Kompleks ,Maszyna”

Transportery gasienicowe MT-
Lbu

Kompleks ,,Maszyna”

Historia konstrukcji

Dzis w Swiadomosci wielu ludzi radziecki sprzet pancerny
obecnie nie wydaje sie mie¢ istotnych tajemnic, do czego w
szczegélnosci miat sie mocno przyczyni¢ upadek Zwigzku
Radzieckiego, nieco ponad dziesiecioletni okres mocno
rozluznionej cenzury w ,nowej” Rosji i wejscie dawnych
cztonkéw Uktadu Warszawskiego w struktury NATO wraz z ogromnag
iloscig uzytkowanego sprzetu wojskowego — pojazddéw bojowych i
wozdéw specjalistycznych. Jednak mocno nieznane pozostajg dzi$
fakty projektowania i produkcji w niewielkiej ilo$ci wozoéw
specjalistycznych, ktdére znalaziy sie tez przeciez na
wyposazeniu Wojska Polskiego.

Jednym z mniej poznanych pojazdéw, produkowanych przez lata i
szeroko uzywanych byty wtasnie pojazdy MT-LBu, czyli -
.wielozadaniowy ciggnik, lekko opancerzony, uniwersalny”,


http://opisybroni.pl/kompleks-maszyna/

oznaczony jako Obiekt 10. Nawet wielu rosyjskich autoroéow nadal
utozsamia go w prostej linii z ciagnikami ggsienicowymi MT-LB,
podobnie jak liczni jego zoinierze-mechanicy i kierowcy. W
rzeczywistosci oba pojazdy posiadaty ze sobg wiele wspdlnych
komponentdow, jednak o ile ciggniki MT-LB by*y w peini
oryginalng konstrukcjg, to jednak pojazdy MT-LBu posiadaja
wiele wiecej wspdlnego z nosnikiem dziata samobieznego 2S1
GozZzdzik. Wprawdzie nosnik Gozdzika — MT-LBusz, zewnetrznie nie
jest uderzajgco podobny do MT-LBu, to wtasnie jak najbardziej
wywodzi sie z tego pojazdu i dziedziczy po nim wiele rozwigzan
konstrukcyjnych. MT-LBu trafit takze na wyposazenie jednostek
Wojska Polskiego, poczatkowo jako nos$nik systemu dowodzenia i
kierowania ogniem artylerii. Maszyna, a nastepnie wiekszosc
pojazdy bazowe, wiekszos¢ elementdéw polowego systemu
dowodzenia i kierowania PASUW, czyli wozu MP-21 — MP-25 oraz
BETA-3M oraz nos$nik stacji zaktdécen R-330P.

Historia powstania tych trzech pojazdéw jest mocno ze sobg
powigzana — wszystkie powstaty w biurze Kkonstrukcyjnym
Charkowskiej Fabryki Traktorow im. Sergo Ordzonikidze, w
zespole konstruktoréw kierowanym przez A. F. Bietousowa.
Pierwszy byt MT-LB, czyli Obiekt 6, a faktycznie to jego
pierwszy, nieopancerzony wariant MT-L, opracowywany od potowy
lat 50.-tych XX wieku i produkowany od 1964 roku. Potem
powstat pojazd MT-LBu, a w 1967 roku rozpoczeto prace nad
dziatem samobieznym 2S1. Pierwotnie, zastosowanym nos$nikiem
dla powstajgcego dziata samobieznego miat by¢ MT-LB, cho¢ jako
alternatywe traktowano podwozie bojowego wozu piechoty BMP-1,
ale trzeba byto zastgpi¢ go dtuzszym i cechujgcym sie wieksza
nosnoscig podwoziem MT-LBu. Przekonstruowano je bardzo szybko
— w 1969 roku rozpoczety sie proby prototypéw dziata
samobieznego, rok pdézniej przyjeto do uzbrojenia pod nazwg
Gwozdika (Gozdzik). Produkcja seryjna dziat samobieznych 2S1 w
Charkowie ruszyta w 1971 roku. Czes$¢ artyleryjska — haubice
2A31 wraz z napedami naprowadzania dostarczat Uratmasz. Bazowy
MT-LBu zostat przyjety do uzbrojenia w 1970 roku, a jego
produkcje seryjng podjeto dwa lata pdzniej.



Uktad jezdny pojazdu byt identyczny z 2S1 — siedem lekkich két
nosnych ttoczonych z blachy aluminiowej, napedowe kota z
przodu i napinajgce z tytu. Kota nos$ne sa zawieszone na
watkach skretnych, cztery skrajne pary otrzymaty dodatkowo
amortyzatory hydrauliczne. Gasienice o szerokos$ci 350 mm, w
pierwszych seriach produkcyjnych posiadaty sworznie metalowe,
a nastepnych juz metalowo-gumowe. Teoretycznie mogg by¢ takze
zaktadane prawie dwukrotnie szersze gasienice Sniegowe,
opracowane pierwotnie dla MT-LB.

1W13 — Armii Narodowej Niemieckiej Republiki Demokratycznej

Widlasty, 8-cylindrowy silnik wysokoprezny z turbodotadowaniem
JaMZ-238N o mocy 221 kW (300 KM) przy 2100 obr./min.,
umieszczono w centralnej czesSci kadtuba w ptaszczyznie
wzdtuznej pojazdu, a uktad jego chtodzenia z lewej burty.
Uktad przeniesienia napedu sktada sie z dwutarczowego sprzegita
gtdéwnego przektadni posredniej, przektadni gtdéwnej
(umieszczonej z przodu kadtuba), dwéch jednostopniowych,
planetarnych przektadni bocznych i hamulcéw. Mechaniczna
skrzynia biegbéw posiadata piel przetozen do przodu i jeden
bieg wsteczny oraz multiplikator podwajajacy praktycznie
liczbe biegdéw. Zbiornik paliwa mies$ci 550 litréw oleju
napedowego, dzieki czemu pojazd mégt przejechac¢ po
utwardzonych drogach do ok. 500 km. Maksymalna predkos$¢ jazdy
wynosita 61,5 km/h, Srednia predkos¢ ok. 30 km/h. W6z mégt
pokonywa¢ rowy o szerokosci do 2700 mm i Scianki pionowe o
wysokosci do 700 mm. Maksymalne pokonywanie pochytosci to 35
stopni w osi wzdtuznej i 25 stopni w osi poprzecznej. Po



kréotkim przygotowaniu (uszczelnienie smarem szczelin miedzy
elementami wspéipracujgcymi) pojazd moze pitywacé, uzywajac jako
napedu ggsienic, ktérych sprawnos$¢ zwieksza sie dzieki
hydrodynamicznym naktadko, montowanym na kadtubie. Maksymalna
predkos¢ w wodzie nie jest imponujgca — nie przekracza 5 km/h.
Okres miedzynarodowy wynosi 6000 km lub 5 lat.

Kadtub jest wyraZnie wyzszy niz w przypadku 2S1 — posiada
wysokos¢ 1620 mm, wobec 125 mm, wraz z uktadem jezdnym
odpowiednio 2000 mm i 1640 mm). Jest on samonosng konstrukcja,
spawang z blach stalowych o maksymalnej grubosci 15 mm. Jego
przednia ptyta jest nachylona pod matym katem, okoto 52 stopni
(w dziale samobieznym 2S1 wynosita ona 79 stopni), dzieki
czemu przedziat kierowania znajduje sie prawie na samym
przedzie pojazdu. Zaopatrzono go w dwa prostokatne okna,
zamykane stalowymi pokrywami 1 dostepny przez dwa wtazy w
ptycie stropowej lub wgski korytarzyk z prawej burty wozu.
Wtaz kierowcy siedzgcego z lewej strony, opiera sie do tytu
dzieki czemu moze on prowadzi¢ wéz z wychylong ponad strop
wozu. Wtaz dowddcy natomiast opierat sie z przodu, stanowigc
dla niego ochrone w czasie trwania jazdy. Kierowca dysponuje
czterema peryskopami, a dowdédca obrotowym przyrzadem
obserwacyjnym.

Za silnikiem, w stropie kadtuba, zostat wyciety otwér na
pierscief otworowy wiezy o Srednicy 1700 mm. W tylnej czesci
kadtuba znajduje sie przestronny przedziat, przeznaczony do
instalacji réznorodnej aparatury. Wejscie do niego, to
niewielkie, jednocze$ciowe drzwi w tylnym pancerzu, ktérych
otwarcie wywotluje roztozenie sie stopnia-schodka,
utatwiajgcego wejscie. W razie potrzeby mozna skorzystac takze
z duzego, prostokgtnego wtazu ulokowanego na stropie
przedziatu.

Pojazd ggsienicowy MT-LBu byt od samego poczatku jako nos$nik
dla réznorodnych systeméw specjalistycznych: %acznos¢
dowodzenie, kierowanie ogniem, radiolokacyjnych,
rozpoznawczych czy walki elektronicznej. Dlatego wéz otrzymat



w miare pojemny kadtub — jego catkowita objetos¢ wynosita 13,4

m>, w ktérym bez trudu mie$ci sie niezbedne wyposazenie.

R6znorodno$¢ stosowanej na wozach MT-LBu aparatury
specjalistycznej. Dlatego tez faktycznie powstato tyle
réznorodnych wersji, ktére bardzo czesto tworzono w niemal
chatupniczych warunkach, nie ma oficjalnej listy, ktoéra
przedstawiata by wszystkie powstate wersje. Wiele z tych wozéw
mogto powsta¢ w bardzo znikomej ilosci. Najwiecej tych wozoéw
powstata na terytorium Zwigzku Radzieckiego, nastepnie Rosji
czy Ukrainie. W czasach Uktadu Warszawskiego najpopularniejsza
wersjg stosowang poza Zwigzkiem Radzieckim, byta wersja 1W12
Maszyna — ktdéry posiadat instalacje jako system dowodzenia
jednostkami artyleryjskiej.

1W15

Skonstruowanie Maszyny wigzato sie Scisle z przyjeciem do
uzbrojenia pierwszej powojennej generacji dziat samobieznych.
Konstrukcja z lat wojny, to bez wyjatku dziata bezposSredniego
wsparcia 1 przeciwpancerne, ktdére nie wymagaty
scentralizowanego dowodzenia, natomiast przyjete do uzbrojenia
na przetomie lat 60.-tych 1 70.-tych XX wieku 2S1 Gwozdika 1
2K3 Akacija, ktore byty przeznaczone do strzelania ogniem
posrednim i wymagaty precyzyjnych informacji o wyznaczonych
celach — wspdétrzednych, niezbednych do celnego strzelania.
Poniewaz bytly to dziat*a samobiezne i opancerzone, uznano, ze
takie same powinny by¢ wozy dowodzenia dla nich byt niemal



oczywisty — przemawiata za tym unifikacja z dziatami 2S1,
podczas gdy nos$nik dla dziata samobieznego 2S3 — Obiekt 100,
zostat uznany za zbyt ciezki, aby przeznaczy¢ go dla projektu
wozu dowodzenia.

Prace nad komponentami systemu rozpoczeto pod koniec lat 60. -
tych, proby poligonowe, ktdére byty realizowane byty na
poczatku kolejnej dekady, a produkcja zostata zainicjowana pod
koniec pierwszej potowy lat 70.-tych XX wieku. Na takich
samych nosnikach rozmieszczono takze stanowiska dowodzenia
szczebla putku/brygady artylerii, ale nie wchodzity one
bezposrednio w sktad systemu Maszyna. Rédwnolegle konstruowano
stanowiska dla dywizyjnych putkéw i baterii przeciwlotniczych,
a takze ruchome punkty dowodzenia dla jednostek
zmechanizowanych szczebli putk-dywizja (system PASUW -
Poliewaja Awtomatizirowannaja Sistiema Uprawlienija Wojsk).
Wszystkie na nosnikach MT-LBu, za wyjagtkiem wozdéw dowddczo-
sztabowych MP-31, ktory powstat na bazie podwozia z bojowego
wozu piechoty BMP-1. Zatozono przy tym nie tylko petna
unifikacje ale i maksymalnie duza cze$¢ ich wyposazenia:
srodkdéw *agcznosci, przetwarzania danych, aparatury zasilania.
Miat oto spowodowa¢ *atwiejszg wymiane informacji i
prowadzenie koordynacji dziatan. Docelowo chciano stworzy¢
petng sie¢ dowodzenia wojskami lgdowymi i wspierajgce je swym
dziataniem lotnictwo. Analizy przeprowadzone w tym zakresie
potwierdzaty, ze sprawne dowodzenie 1 dystrybucja precyzyjnej
informacji zwieksza wydatnie skutecznos¢ uzytych $rodkéw
bojowych. . Nawet wdwczas gdy nie byty dostepne systemy
elektroniczne, a transmisja danych przebiegata stosunkowo
powoli, uzyskiwano dzieki temu wzrost skutecznosSci o nawet
200%.

Na samym poczatku konstruktorzy systemu dowodzenia artyleriag
1W12 Maszyna musieli zrezygnowa¢ z pierwotnego planu
stworzenia uniwersalnego wozu dla dowddcy baterii dywizjonu,
potem zostat dodany pojazd dla szefa sztabu dywizjonu,
mieszczgcy przelicznik balistyczny i wéz oficera ogniowego



baterii. Poczatkowe zatozenia przewidywaty bardzo wysoki
stopien automatyzacji realizowanych czynnosSci: wspéitrzedne
wyznaczonego celu miaty by¢ przekazywane albo przez wyzsze
ogniwa %tancucha dowodzenia, albo okreslane przez wysuniety
punkt obserwacyjny baterii 1lub dywizjonu. W tym drugim
przypadku dowigzanie po*ozenia celu do wspétrzednych
geograficznych miato sie odbywa¢ automatycznie. Dane do
strzelania miata wypracowa¢ kazda bateria osobno =z
uwzglednieniem poprawki na zajmowang pozycje. Zadanie ogniowe
— liczba i rodzaj pociskéw czy czas prowadzenia ognia, mia%to
by¢ zadane, podobnie, jak moment otwarcia ognia. Okazato sie
jednak, ze skonstruowana aparatura jest nadmiernie
skomplikowana i zawodna oraz zajmuje zdyb duzo miejsca w
samych pojazdach. Dlatego znaczaco zwiekszono udziat operacji
wykonywanych przez obstugi stanowisk, najcze$Sciej z uzyciem
klasycznych metod obliczeniowo-wykreslnych oraz tablic
balistycznych.

W sktad systemu wchodzity wozy czterech typdéw: dowddcy
baterii, oficera ogniowego baterii, dowddcy dywizjonu i szefa
sztabu dywizji. Wozy dowddcéw wyposazono w taki sposdb, aby
petnity funkcje wysunietych stanowisk obserwacyjnych (dopiero
na szczeblu brygady funkcjonowaty specjalizowane pojazdy
rozpoznawcze). Zewnetrznie wozy dowddcy baterii — 1W1l4. Takze
wozy oficera ogniowego baterii 1W1l3 1 szefa sztabu dywizjonu
1W1l6, zewnetrznie byty do siebie podobne. Zaktadano, ze sprzet
bedzie kierowany do jednostek wyposazonych w samobiezne
haubice 2S1 1lub 2S3, samobiezne armaty 2S5 i 2S7 oraz
samobiezne mozdzierze 2S4, bedzie w praktyce identyczny.

Pojazd 1W1l3 peitni funkcje stanowiska dowodzenia baterii i
zajmuje pozycje razem z nliag. Zapewnlia precyzyjne
topodowigzanie pozycji i kontroluje orientacje dziat* baterii.
W tym celu zostata w wozie zainstalowana aparatura 1T121-1 z
podstawg kursowg Majak., a obok kierowcy zostat umieszczony
sprzezony z nim kursograf KP-4. Aparatura 1T121-1 z blokiem
czujnikéw nachylenia azymutu i elewacji znajduje sie w poblizu



srodka ciezkosci wozu, jest zasilana pradem o czestotliwosSci
400 Hz, pochodzgcego z specjalnego przetwornika.. Podaje ona
biezgce wspbdtrzedne pojazdu, okresla wspdirzedne prostokgtne
punktu, automatycznie okresla kat kursowy, przeksztatca podane
wspbétrzedne biegunowe w prostokatne, a takze umozliwia
automatyczne okreslanie przebytej drogi. Z lewej burty przy
klapie-oknie, zostat zainstalowany zyrokompas artyleryjski
1G-25. W niewielkiej wiezy, posadowionej za przedziatem
napedowym 1 majgcej ksztatt Scietego stozka, =zostat
umieszczony panoramiczny wizjer PW-1, czyli 10P61, Kktéry
umozliwia pomiar katdw w ptaszczyZnie poziomej oraz pionowej
(ma pieciokrotne powiekszenie 1 pole widzenia 9 stopni) oraz
cztery ogrzewane peryskopy TNPO-170A. Na cokole przy wiezy
zostat zainstalowany 12,7 mm wielkokalibrowy karabin maszynowy
DSzK 38/46, stuzgcy do samoobrony.
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Pojazd 1W13
Autor — zdjecia: Dawid Kalka

Zabrze, Park Techniki militarnej — Muzeum Techniki Wojskowej
im. Jerzego Tadeusza Widuchowskiego

Pojazd otrzymuje dane do strzelania z SD dywizjonu w postaci
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zakodowanej (tryb automatyczny z uzyciem przyrzgdu 9S5z34,
czyli APK, ktéry automatycznie przelicza katy podane w
stopniach na tysieczne) lub ustnej. Moze tez odbiera¢ i
przetwarza¢ informacje o celach i poprawkach do strzelania od
wozu 1Wl4. Dla zapewnienia kontaktu z przetozonymi 1
podwtadnymi zainstalowano aparature komunikacyjng sSrodkoéw
Yacznosci 1T803M, trzy radiostacje R-123M i telefon TA-57,
ktore pozwalajg na réwnoczesny kontakt z siedmioma odbiorcami:
obstugami dziat baterii, jej dowddcg i szefem sztabu
dywizjonu. tacznos$¢ przewodowa umozliwia 500-metrowy kabel
typu P-275, na szpuli, umieszczonej na tylnym pancerzu.
Zasilanie sprzetu %tgcznos$ci zapewniaja dwie baterie
akumulatoréw 6SE-190SEL. Te z kolei *aduje sie z uzyciem
generatoraGiw8/6000, napedzanego dwucylindrowym,
czterosuwowym, wysokopreznym silnikiem spalinowym D-21Al o
mocy 18,9 kW (25,7 KM). Silnik moze pracowa¢ na postoju i w
ruchu, gdyz nie przewidziano mozliwo$ci *adowania akumulatoroéw
przez silnik g*déwny, ktéry podczas pracy %taduje tylko
akumulator, =zasilajgcy rozrusznik i oSwietlenie. W razie
potrzeby zatoga pojazdu 1W13 moze samodzielnie wypracowa dane
do strzelania obstugujac sie przenosnym przyrzadem PUO-9M,
busolg PAB-2AM, dalmierzem DSP-30 i peryskopem. Zatoge
stanowito pieciu zotnierzy: oficer ogniowy baterii, operator-
topograf, radiotelegrafista, operator aparatury obliczeniowe]j
(pomocnik radiotelefonista) i kierowca wozu.

Podstawowe dane techniczne: 1W13
- Masa pojazdu — 15 500 kg
- DXugoé¢ wozu — 7210 mm
- Wysoko$¢ wozu — 2510 mm
= Szerokos¢ wozu — 2850 mm

= PrzeSwit pojazdu — 400 mm



= Zapas przewozonego paliwa — 550 1
» Predkos¢ maksymalna — 61 km/h

= Zasieg maksymalny — do 500 km

Pojazd, oznaczony jako 1W14 stuzy dowddcy baterii i w szyku
bojowym, gdzie zajmuje wysunieta pozycje, gdzie peini funkcje
stanowiska rozpoznania i kontroli ognia. Jego wyposazenie jest
znacznie bogatsze, niz w wozie 1W1l3. Oprécz wszystkich,
wymienionych w poprzednim akapicie urzgdzen, w obrotowej wiezy
zamontowano laserowy dalmierz artyleryjski DAK 2M1 lub 2M2 i
kombinowany przyrzad obserwacyjny NNDW. DAK jest odmiang
przenosnego dalmierza 1D11M2 i moze by szybko wymontowany i
uzywany na zewngtrz pojazdu. Potezny obiektyw nocnego kanatu
obserwacji przyrzadu obserwacyjnego NNDW, zostat umieszczony w
obudowie, w prawej stronie wiezy. Dodatkowo moze by¢ uzywany
panoramiczny przyrzad obserwacyjny WOP-7A. W przypadku
autonomicznego wypracowania danych do strzelania, uzywa sie
przyrzadu do transformacji wspoétrzednych 1T804K1l, ktdrego
koordynator jest zamontowany w wiezy, pomiedzy przyrzgdem NNDW
i dalmierzem DAK, Na wiezy =zamiast montowanego
wielkokalibrowego karabinu maszynowego, montowany byt 7,62 mm
karabin maszynowy PK. Do zestawu trzech radiostacji R-123,
zostata dodana jedna radiostacja UKF typu R-107. Zatoga wozu
sktada sie z: dowddcy baterii, operatora-topografa, dwdch
Xgcznosciowcéw, operatora dalmierza i kierowce wozu.

Podstawowe dane techniczne: 1W1l4
- Masa pojazdu — 15 540 kg
- Dtugoé¢ wozu — 7210 mm
- Wysoko$¢ wozu — 2450 mm

= Szerokos¢ wozu — 2850 mm



* PrzeSwit pojazdu — 400 mm
= Zapas przewozonego paliwa — 550 1
» Predkos¢ maksymalna — 61 km/h

= Zasieg maksymalny — do 500 km

Pojazd, oznaczony jako 1W1l5 jest bardzo podobny pod wzgledem
wyposazenia i swoich funkcji 1W14, ale jako pojazd dowddcy
dywizjonu posiada jeszcze bogatsze wyposazenie, w
szczeg6lnosci, jezeli chodzi o $rodki %*gcznos$ci. Jedng z
radiostacji typu R-123, zastgpiono radiostacjg UKF R-111 z
teleskopowym masztem antenowym, zamontowanym na tylnym
pancerzu. Dodatkowa antena dipolowa przewozona jest w
pojemniku z owalnymi drzwiczkami w tylnej Scianie kadtuba.
Kolejnym nowym elementem wyposazenia jest radiostacja
krotkofalowa typu R-130 z teleskopowa anteng. Do dyspozycji
zatogi znajduje sie urzadzenie utajniajgce typu T-219 Jachta.
Nieco inne jest takze wynos$ne wyposazenie topograficzne:
przyrzad kierowania ogniem artyleryjskim typu PUO-9U z dwoma
planszetami, stereoskopowy dalmierz DS-1. Podobnie jak w
poprzednim wozie, przy wiezy montowany byt 7,62 mm karabin
maszynowy PK.
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1wWl1l4 (1v14 _ Armii Czechostowackiej)
Autor — zdjecia: Dawid Kalka
Vojenské Historické Muzeum, PieStany, Stowacja
Podstawowe dane techniczne: 1W15
= Masa pojazdu — 15 840 kg
= Dtugos$¢ wozu — 7210 mm
= WysokosS¢ wozu — 2450 mm
= Szerokos¢ wozu — 2850 mm
= PrzeSwit pojazdu — 400 mm
= Zapas przewozonego paliwa — 550 1

= Predkos¢ maksymalna — 61 km/h
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» Zasieg maksymalny — do 500 km

Ostatni, wéz szefa sztabu dywizjonu 1W16, bardzo przypomina
pojazd 1W1l3 — zewnetrznie wyrdznia go jedynie brak gtowicy
przyrzadu obserwacyjnego PW-1 pod odchylanym kotpakiem w
przedniej czesSci stropu nieobrotowej wiezy. Zmiany
konstrukcyjne we wnetrzu wozu sg bardziej istotne. Przede
wszystkim w wozie znalazt sie komputer balistyczny 9W59. Nie
posiada natomiast aparatury topodowigzania 1T121, kursografu
KP-4 zyrokompasu, cho¢ zachowano jego okno w lewej burcie.
Zestaw sprzetu tgcznosci jest prawie identyczny jak w wozie
1W15, a nie w 1W13, z ta jedyng rdéznicag, ze radiostacje UKF
R-107 zastgpiono odbiornikiem R-326. Oznacza to, ze w0z
posiada teleskopowy maszt antenowy 1 dodatkowga antene
dopilowg. Wed*ug czechostowackiej dokumentacji wozy typu 1W16,
wystepujgce w nieznacznie sie roéznigcych wersjach dla
dywizjondéw dziat samobieznych 2S1 (1W16-1), dla 2S3 (1wle-2),
dla 254 (1wWl6-3), dla 2S5 (1wl6-4) i dla 2S7 (1wWl6-5). Nie
wiadomo jednak na czym doktadniej miaty te réznice polegacd,
nie potwierdzaja tego Zrdédta rosyjskie, ale na ich korzys¢
przemawia oficjalna informacja, ze w0z szef sztabu dywizjonu
kompleksy 1W12M-3 Maszyna-M, ktdry posiada oznaczenie 1W16-8.

Jakie dodatkowe Zrédto informacji o celach dla dywizjonu mogg
funkcjonowa¢ radiolokatory taktyczne SNAR-10/20M, zbudowany na
nosniku MT-LB oraz systemy radiolokacyjne, $Sledzace
trajektorie pociskéw artylerii przeciwnika urzadzenie ARK-1M i
Zoopark, ona takze na no$nikach MT-LBu, ktdére sg przydzielane
putkom i brygadom artylerii.



Armia Butgarii — 1W15

Podstawowe dane techniczne: 1W16
= Masa pojazdu — 15 910 kg
» Dtugos¢ wozu — 7210 mm
= WysokoS¢ wozu — 2430 mm
= Szerokos¢ wozu — 2850 mm
* Prze$wit pojazdu — 400 mm
= Zapas przewozonego paliwa — 550 1
» Predkos¢ maksymalna — 61 km/h

= Zasieg maksymalny — do 500 km

System zostat przyjety do uzbrojenia w 1973 roku i rownolegle
prowadzono jego modernizacje. Wersja oznaczona jako 1W1l2-1
byta przede wszystkim przeznaczona na eksport, gdzie otrzymaty
ja panstwa ukt*adu Warszawskiego oraz kraje zaprzyjazZnione,
takie jak: Irak, Jemen, Etiopia oraz Kuba. Poniewaz, jak sie
szybko okaza*o zapotrzebowanie na nosniki ggsienicowe MT-LBu
byto bardzo duze, a ich skopien technicznej komplikacji
niezbyt duzy, zdecydowano sie na przekazanie niezbednej
dokumentacji produkcyjnej i praw licencyjnych Butgarii, w celu



uruchomienia tam ich produkcji, rownolegle z rozpoczeciem
produkcji dziat samobieznych (haubic) 2S1 Gozdzik (kaliber 122
mm). Fabryka, gdzie miata sie odbywa¢ produkcja — Beta w
Crvenym Briagu opanowata ich produkcje zaraz po rozpoczeciu
montazu lzejszych MT-LB. Pojazdy produkowane tam trafity na
wyposazenie jednostek Zwigzku Radzieckiego, ale takze i innych
panstw. Z czasem prawie wszystkie eksportowe Maszyny
wykorzystywaty nosniki produkcji butgarskiej. W potowie lat
80.-tych montowane dotychczas uzywane 12,7 mm wielkokalibrowe
karabiny maszynowe DSzK, znajdujgce sie na wozach 1W13 oraz
1W16, zaczeto =zastepowal¢ wielkokalibrowymi karabinami
maszynowymi NSW tego samego kalibru. Dotyczyto to takze
pojazdéw starszych wersji oraz produkowanym na eksport. W
pozach p6Zzniejszych wersji, produkowanych po 1985 roku, w celu
zwiekszenia sprawnosci i ggsienic, jako podstawowego napedu
podczas ptywania (pokonywania przeszkdéd wodnych), zmieniono
konstrukcje kierownic strug. Zamiast stosowania zebrowanych
naktadek przednich, zastosowano naktadki, wykonane z
karbowanej blachy stalowej, a sterownice umieszczono na state
w sze$ciu ukosnic ustawionych, prostokatnych, otworach,
ulokowanych w przedniej czesci kadtuba. Ich zastosowanie
zwiekszato predkos¢ ptywania o 20%.

W zmodernizowanym systemie 1W1l2-3 Maszyna-M, zostata
zastosowana cyfrowa aparatura obrébki i transmisji danych
opartg na procesorach Bagier — komputery sie znajdujg sie we
wszystkich wozach systemu. Kolejna generacja radiostacji
umozliwiata ograniczenie liczby samych urzadzeh wewnatrz wozu.
Kolejna generacja radiostacji wumozliwita ograniczenie
przewozonych urzadzen typu UKF w wozach 1W1l4-3 i 1W15-3 do
zaledwie trzech. Oba wspomniane typy wozéw uzyskaty mozliwos$¢
naprowadzania na cele, odlegte o nawet 7 km kierowanych
laserowo pociskéw artyleryjskich. Liczbe dziat* baterii |,
obstugiwanych przez wozy 1W1l3-3 i 1W-14-3 zwiekszono z 6 do 8,
a liczbe baterii artyleryjskich w jednym dywizjonie z 3 do 4.
Réznice w osiggach systemu, w pordwnaniu z starszag wersja
1W12-1 dobrze ilustrujg podane nizej dane:



1Wl2-1

= Czas rozwiniecia dywizjonu z marszu 1 przygotowanie
strzelania — 12 minut

» Czas przygotowania otwarcia ognia do nowego celu — 6
minut

= Btgd w okresleniu nawigacji — 07-1%

» 0dlegtos$¢ dziat samobieznych na pozycjach bojowych
miedzy sobg — do 50 metroéw

» Automatyczne okreslenie i uwzglednienie danych meteo -
nie

= Automatyczne dowodzenie manewrem — nie

1W12-3

» Czas rozwiniecia dywizjonu z marszu i przygotowanie
strzelania — do 4,5 minut

= Czas przygotowania otwarcia ognia do nowego celu — 1
minuta

= Btad w okresleniu nawigacji — 0,6-0,9%

= 0dlegto$¢ dziat samobieznych na pozycjach bojowych
miedzy sobg — do 500 metrdéw

- Automatyczne okreslenie i uwzglednienie danych meteo -
tak

= Automatyczne dowodzenie manewrem — tak



008/

dia MT-LB W16
hicle MT-LB 116
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Autor — zdjecia: Dawid Kalka
Vojenské Historické Muzeum, PieStany, Stowacja

Jako opcje przewidziano wciggniecie w skt*ad posiadanej
aparatury modutdéw odbioru danych systemu nawigacji
satelitarnej, gdyz obecna aparatura nawigacyjna nie jest zbyt
doktadna. Maksimum swoich mozliwosci kompleks osiggngt wtedy,
gdy wszystkie dziat*a baterii artyleryjskiej sa wyposazone w
odbiorniki zautomatyzowanego systemu dowodzenia 1W514-1 1lub
nowoczesniejszego Uspiech-S. Woéz 1W1l5-3 moze by¢ takze
wykorzystywany jako wysuniety punkt obserwacji 1 dowodzenia
dowddcy putku lub brygady artylerii. Wyposazenie
poszczegOdlnych pojazdow zunifikowano w znacznym stopniu z
komponentami systemu 1W17 Kapustnik B, opracowanego dla
baterii i dywizjondéw artylerii holowanej i rozmieszczonego na
nosnikach kotowych. Przewidziano takze mozliwos¢
przeprowadzenia modernizacji do tego standardu wozéw starszych
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wersji oraz mozliwos¢ wykorzystania bezzatogowych, wysunietych
stanowisk obserwacyjnych i kierowania ogniem. Nie jest przy
tym jasne, czy owag funkcje miaty stanowié¢ ustawione na
pozycjach wozy 1W1l4-3, czy specjalnie skonstruowane do tego
celu miniaturowe urzadzenia bazujgce, takie jak np. na
przenosnym kompleksie 1W160 Riga.

Pod koniec lat 80.-tych XX wieku do jednostek zaczety trafiad
pojazdy kompleksu 2W12M Falset, ktdére zewnetrznie 6znit sie
przymocowanym do tylnego pancerza z prawej strony drzwi
prostopadtosciennym pojemnikiem, w ktérym znajdowat sie
pomocniczy silnik spalinowy D-21M wraz z zbiornikiem paliwa i
pradnicg. Poczgtkowo planowano, ze na postoju mozna go bedzie
odtgczy¢ i umied$ci¢ w odlegtosSci nawet ok. 100 m od wozu, w
celu lepszego maskowania w podczerwieni, co w praktyce okazato
sie nietatwe bez uzycia dZwigu. Przeniesienie zespotu
prgdotwérczego do zewnetrznego zasobnika miato jednak
niewgtpliwe zalety. Po pierwsze znaczaco sie zwiekszyta
objetos¢ uzyteczna w kadtubie wozu dla za*ogi, co oczywiscie
polepszyto komfort pracy dla zatogi. Po drugie, przesunat sie
do tytu sSrodek masy pojazdu — wczesniej byty pewne problemy ze
statecznosScig pojazdu podczas jazdy w trudniejszym terenie,
ktéry przeciez na samym poczatku powstat jako wéz, ktory z
tytu kadtuba miat posiada¢ montowane wieze z catag ich
aparaturg. Z takiej konieczno$ci na wozach 1W12 z tytu kadtuba
byt umieszczony balast. Oczywiscie powaznym mankamentem
zewnetrznego montazu zespotu pradotwdérczego byto pogorszenie
waloréw trakcyjnych — pojawita sie realna grozba zahaczenia
zasobnikiem o nierdéwnosci terenu, szczegdlnie przy pokonywaniu
stromych podjazdéw.



Nastepne wersje to 2W12M-1 oraz 2W12M-2, w ktérych zastosowano
najnowoczed$niejsze posiadane o6wczesnie Srodki %*acznosci,
zastosowano nowoczesniejszy przyrzad transmisji komend typu
APPK 1A30, a jako blok topodowigzania stuzy aparatura 1T28.
Wedtug pewnych informacji rosyjskich, przyrzad obserwacyjny
NNDW, =zostat zastgpiony nowszym rozwigzaniem — 1PN44M,m
opracowanym dla systemu Reostat. W przypadku systemdéw serii
»M”, mocnym wyrdéznikiem jest woz 1W16M-1, ktory jako jedyny
nie posiada nieruchomej wiezy. Takze wozy serii 1W1l4 i 1W15,
réznig sie nieco od swoich poprzednikéw, gdyz zostata
zmieniona obudowa lewego modutu aparatury optoleketronicznej
na wiezy.

System rodziny kompleksu 1W1l2 jest takze stosowany w
najnowszych rosyjskich 152 mm dziat*ach samobieznych 2519 Msta-
S i mozna oczywiscie przyjaé, zZze w stuzbie pozostang jeszcze
dtugo, cho¢ juz w Zwigzku Radzieckim, w latach 80.-tych
chciano w przysztos$ci zastgpi¢ go nowszym wariantem,
opracowanym na zunifikowanym podwoziu ggsienicowym,
pochodzgcym od bojowych wozéw piechoty BMP-3 (Kapustnik-S).
Obecnie gagsienicowe transportery MT-LB8u moze produkowac
fabryka Muromtieptowoz, a drugim Zrodiem zaopatrzenia sa
sktady duzych nadwyzek sprzetu wojskowego, gdzie zgromadzono
tysigce, czesto nawet nie uzywanych pojazdow pancernych, ktére
miaty byC uzywane przez potezna Armie Radziecka. Oczywiscie
wsrod nich sg wozy rodziny MT-LBu.
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