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BTR-D (ros. bTP-[], bpoHeTpaHcrnopTép pecaHTHein) — radziecki
transporter opancerzony przeznaczony dla wojsk
powietrznodesantowych.

Historia

W 1969 roku do uzbrojenia radzieckich wojsk
powietrznodesantowych wprowadzono bojowy wdz piechoty BMD-1.
Najwiekszg wadg tego wozu byt maty przedziat desantowy
mieszczgcy zaledwie trzech zoinierzy. Dlatego na poczatku lat
70. w biurze konstrukcyjnym Wotgogradzkiej Fabryki Traktoréw
rozpoczeto prace nad transporterem opancerzonym opartym na
konstrukcji BMD-1.

BTR-D, Afganistan lata
80te.
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Nowy pojazd pozbawiono wiezy z uzbrojeniem i wyposazono w
wydtuzony kadtub z szescioma parami két jezdnych. Z BMD-1
wykorzystano niezmieniony przedziat* napedowy, silnik i uk+tad
przeniesienia mocy.

Produkcje BTR-D rozpoczeto w 1979 roku i wkrdétce podwozie tego
pojazdu stato sie podstawg do opracowania kilku innych
pojazdéw desantu:

» BREM-D — w6z zabezpieczenia technicznego dla oddziatow
powietrznodesantowych wyposazony w sktadany dzwig i
zestaw narzedzi umozliwiajgcy polowe naprawy wozéw BTR-
D/BMD (produkowany od 1984 roku)

»wersja nosiciela systemu 478 Malachit ktérego gtdédwnym
elementem jest bezzatogowy samolot “Pszczota”
(wyprodukowany w krétkiej serii).

» BTR-RD Robot — niszczyciel czotgdéw z dwoma wyrzutniami
ppk 9M111 Fagot lub 9M113 Konkurs

= 1V118 Reostat/1V119 Spektr — woz dowodzenia artylerig

= 259 Nona — 120 mm mozdzierz samobiezny

= BMD-KSzM — w6z dowodzenia szczebla putk/dywizja

 BTR-ZD, BTR-3D — samobiezne dziat*a przeciwlotnicze
wyposazone w dziata ZU-23-2

Opis konstrukcji
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BTR-D w czasie wojny
Czeczenskiej

BTR-D jest ptywajacym opancerzonym, ggsienicowym wozem
bojowym, przystosowanym do transportu droga lotniczg i
desantowania przez zrzut.

Zatoge BTR-D tworzy dowddca, kierowca, strzelec kursowego PKT
i dziesieciu zotnierzy desantu. Kierowca, dowédca i strzelec
kursowego karabinu maszynowego zajmujg miejsce w przedniej
czesci pojazdu, a zoxnierze desantu w przedziale
transportowym, w Srodkowej czesci pojazdu. Oba te przedziaty
sg ze sobg potaczone. Przedziat napedowy znajduje sie w tylnej
czesci pojazdu. Opancerzenie kadtuba i wiezy chroni przed
ostrzatem broni strzeleckiej i odtamkami pociskow
artyleryjskich.
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W przedziale kierowania stanowiska majg kierowca i dowddca i
strzelec kursowego PKT. Kierowca obserwuje teren przed wozem
za pomoca trzech peryskopdéw. Srodkowy peryskop moze by¢
zamieniony na peryskop podnoszony zapewniajgcy obserwacje przy
podniesionym falochronie, lub peryskop nocny.

Dowddca siedzi po lewej stronie kierowcy i obserwuje teren
przed pojazdem przy pomocy peryskopu obrotowego. Do zadan
dowddcy nalezy obstuga lewego, kursowego PKT, a takze
radiostacji R-123M.

Po prawej stronie kierowcy stanowisko ma strzelec drugiego
kursowego karabinu maszynowego.

BTR-ZD

BTR-D jest przystosowany do transportu drogg powietrzng
(samolotami An-12, An-22, I*-76, An-124 i sSmig*owcami Mi-6,
Mi-26). BTR-D moze by¢ zrzucany na spadochronie (zatoga
desantuje sie osobno). Zrzut moze by¢ wykonywany z matej
wysokosci przy pomocy specjalnego spadochronu wyciggajacego
platforme z BTR-D z samolotu, albo z duzej wysokoSci na
platformie desantowej wyposazonej w system spadochronéw, oraz
system silnikdéw rakietowych zmniejszajacych koricowg predkos¢
opadania. Po wyladowaniu za*ogi woz6w odszukujg pojazd
wykorzystujgc kodowany sygnat nadawany przez pojazd (inny dla
kazdego wozu).
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Naped

W przedziale napedowym umieszczony jest silnik 1 uktad
przeniesienia mocy. Naped BTR-D stanowi 6-cylindrowy,
czterosuwowy, wysokoprezny, chtodzony cieczg silnik 5D20. Jest
on zbudowany w uktadzie V i ma pojemnos$¢ 15 900 cm3. Moc przy
2600 obr/min wynosi 240 KM.

Naped z silnika jest przekazywany na znajdujace sie w tylnej
czesSci pojazdu kota napedowe. Z przodu pojazdu znajdujg sie
kota napinajgce. Moc z silnika na kota napedowe jest
przenoszona przy pomocy sterowanego mechanicznie 1
hydraulicznie mechanicznego uk*adu przeniesienia mocy.
Mechanizm przenoszenia mocy umozliwia ruch wozu do tytu,
hamowanie oraz skrecanie.

BTR-D posiada zawieszenie niezalezne hydropneumatyczne. Kazde
z 12 kot jezdnych jest potaczone za pomocg wahacza z
amortyzatorem hydropneumatycznym. Dzieki zastosowaniu
zawieszenia hydropneumatycznego przeswit moze by¢ zmieniany w
zakresie 100-450 mm. Pojazd posiada dwie ggsienice o
szerokosci 250 mm.

Naped w wodzie zapewniajg dwa pedniki wodne.

Panstwo ZSRR

Producent Wotgogradzka Fabryka Traktoréw

Typ pojazdu transporter opancerzony
Trakcja ggsienicowa
Zatoga 3+ 10

Historia
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Prototypy 1974
Produkcja 1979 — 7?7
Dane techniczne
o 5D20
>1inik 0 mocy 240 KM (176 kW)
Transmisja mechaniczna
Poj. zb. paliwa 300 1
Dtugos¢ 5800 mm
Szerokosc¢ 2630 mm
Przeswit 100 — 450 mm
Masa 8 T
Osiaggi
Predkos¢ 60 km/h (po drodze)
Zasieg 500 km (po drodze)
Pokonywanie przeszkdd
Brody (gteb.) bez przygotowania: ptywajacy

Dane operacyjne

Uzbrojenie
2 x 7,62 PKT kursowe

Uzytkownicy

ZSRR, Federacja Rosyjska
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