BTR-60 PU12

Kotowy transporter
opancerzony BTR-60 PUl2

Historia konstrukcji

Centralizacja 1 automatyzacja dowodzenia prowadzg do
znaczgcego wzrostu efektywnosci uzycia sit i odpowiednich
Srodkéw. Po raz pierwszy stwierdzono to dowodnie w przypadku
obrony przeciwlotniczej w latach II Wojny Swiatowej, gdzie
préby wykazaty, ze ta sama liczba baterii przeciwlotniczych
dowodzona w sposob centralny, gwarantuje znacznie wieksza
skutecznos¢ w zwalczaniu sit powietrznych, niz w przypadku
autonomicznego ich dziatania — samodzielnego wyszukiwania
celéw, Sledzenia ich, okre$lenia parametréw strzelan. Wraz z
rozwojem sSrodkdw wczesnego wykrywania i Sledzenia, réznice
miedzy rezultatami dziatania autonomicznego i
scentralizowanego stawaty sie jeszcze wieksze.

Dlatego nie trudno sie dziwié¢, ze szybko pojawity sie pomysty
wprowadzenia podobnych rozwigzan w obronie przeciwlotniczej
wojsk ladowych. Jednak praktyczna realizacja tego celu nie
byta prosta. Nawet zapewnienie niezawodnej %*gcznosci miedzy
dowodzgcymi, a dowodzonymi byto trudniejsze, niz w przypadku
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jednostek stacjonarnych, ulokowanych na przygotowanych
pozycjach obrony przeciwlotniczej. Wraz ze wzrostem tempa
dziatan problemem stato sie takze wypracowanie odpowiedniej
decyzji i sformutowanie rozkazdéw dla podlegtych jednostek.
Dowddca nie dysponowat aktualnymi i kompletnymi informacjami o
samym przeciwniku i wojskach wtasnych, podejmowat decyzje,
ktorych przeksztatcenie przez sztab w rozkazy zajmowato zbyt
wiele czasu. Nie byto pewnos$ci, ze zostang na czas odebrane i
wtasciwie wykonane.

Pierwsze zautomatyzowane systemy dowodzenia powstaty w Stanach
Zjednoczonych pod koniec lat 50.-tych XX wieku. W Zwigzku
Radzieckim na poczatku lat 60.-tych stworzono kilka wasko
wyspecjalizowanych, zautomatyzowanych systeméw dowodzenia: dla
wojsk strategicznych obrony przeciwlotniczej, lotnictwa oraz
ostrzeganiem przez atakiem sit jadrowych przeciwnika. Nie byty
jednak ze sobg powigzane, a kazdy byt projektowany przez inng
instytucje w oparciu o inng baze sprzetows.

Zaplanowano takze automatyzacje dowodzenia obrong
przeciwlotniczg wojsk lgdowych. Z jednej strony namiastka
takiej struktury juz istniata, cho¢ tylko na najnizszym
szczeblu, czyli baterii 1 dywizjonu artylerii
przeciwlotniczej. Juz w czasie trwania I Wojny Swiatowej
zauwazono, ze obstuga armaty przeciwlotniczej nie jest sama w
miare precyzyjnie okresli¢, jakie sg prawidtowe parametry lotu
celu i wyliczy¢ odpowiednio dobre katy wyprzedzenia, wskutek
czego samo strzelanie byto wtedy mato skuteczne. Dlatego



zaczeto tez osobno konstruowal¢ odpowiednie przeliczniki
balistyczne i zaopatrywa¢ cate baterie w dalmierza
artyleryjskie. Stworzono centralne kierowanie ogniem 1
dowodzenie, cho¢ dane do strzelania byty przekazywane gtosowo,
w postaci komend, wskutek czego dziata musiaty sie znajdowad
bardzo blisko dalmierza i przelicznika. Skonstruowane w latach
Ii Wojny Swiatowej stacje radiolokacyjne spowodowaty wzrost
odlegtosci skutecznego wykrywania i Sledzenia celow
powietrznych oraz uniezaleznito to obrone przeciwlotniczg od
panujgcych warunkéw pogodowych. Owczesne radary byty jednak
duze i1 czesto mocno skomplikowane, w zwigzku z czym pojawiaty
sie wléwczas na szczeblu putku, a zdobywane przez nie
informacje o sitach powietrznych przeciwnika byty droga
telefoniczng przekazywane do dywizjonéw. Tutaj znaczgcym
postepem byto wprowadzenie selsynowych mechanizméw nadgznych w
konstrukcji armat przeciwlotniczych, dzieki czemu mogty byc
ona naprowadzane na cel zdalnie. Im bardziej byta jednak byta
rozbudowana cata struktura dowodzenia, tym znacznie trudniej
byto ja wdrozy¢ w jednostkach obrony przeciwlotniczej wojsk
lgdowych, gdyz te byty zmuszone do czestej zmiany stanowisk
lub prowadzenia dziatania w rozproszeniu. Dlatego z jednej
strony potrzebowaty one uproszczenia struktur dowodzenia, a z
drugiej — znacznego zwiekszenia ich niezawodno$ci oraz
przySpieszenia przeptywu informacji.

Pierwszym radzieckim kompleksem Srodkéw dowodzenia (jeszcze
nie zautomatyzowanych) putkiem artylerii przeciwlotniczej stat
sie KUZA-1 Triton, ktory zostat zaprojektowany w 1947 roku w
biurze OKB-569 i przyjety na uzbrojenie w 1953 roku. Sktadat
sie on ze stanowiska dowodzenia putku i punktdéw dowodzenia
dywizjondéw. Na szczeblu putku funkcjonowata radiolokacyjna
stacja obserwacji okreznej P-10. Wszystkie komponenty
kompleksu byty rozmieszczone albo w furgonach samochododw
ciezarowych ZiS-151, albo w przyczepach przystosowanych do
pracy w schronach-garazach. Informacje podawane o celach byty
obrazowane na przenosnym monitorze stacji radiolokacyjnej,
umieszczonym na stanowisku dowodzenia putku, dane o nich



przetwarzano i1 w postaci komend oraz wspdtrzednych celdw
przekazywano do dywizjonéw. Na ich podstawie kierowano w
strone celdéw stacje kierowania armatami typu SON. W punktach
dowodzenia funkcjonowaty specjalne tablice zobrazowania
informacji o celach oraz planszety z recznie nanoszonymi
informacjami.

Funkcjonowanie KUZA uznano wéwczas za poprawne i zarzgdzono
opracowanie zautomatyzowanego kompleksu dowodzenia o podobnych
funkcjach. Istotne byto takze rozszerzenie zakresu mozliwosSci
jego zastosowania o kompleksy rakietowe, cho¢ takich jednostki
wojsk ladowych jeszcze wowczas nie posiadaty. Prace nad nimi
rozpoczeto w OKB-563 w 1957 roku i przyjeto go na uzbrojenie w
1961 roku jako 9S44 Krab K-1. Kompleks ten sktadat sie z
mobilnego punktu dowodzenia putku (kabiny kierowania bojowego
KBU) 9S416 oraz punktow dowodzenia baterii (kabin odbioru
wskazan KPC) 9S417. Kompleks wspdétpracowat ze stacjami
radiolokacyjnymi obserwacji okreznej: P-10, P-12 i P-40 oraz
wykrywajgcymi cele nisko latajgce P-15 oraz wysokosSciomierzem
PRW. M6gt on rdéwnoczesnie przekazywaé¢ informacje o 10 celach
ze pomocg wagskopasmowej linii transmisji obrazu
radiolokacyjnego Sietka-2K. Umozliwiat* on dowodzenie putkami
artylerii, dywizjonami rakietowymi uzbrojonymi w S-75, putkami
rakiet (samobieznych) Kub i dywizjonami samobieznych Krug.
Wzrost efektywnos$ci jednostek dowodzonych przez K-1, oceniano
na 20%, a spadek zuzycia rakiet kierowanych na 30%-50%.

tgcznie dalszy postep miato zapewni¢ wdrozenie specjalnej



wersji zautomatyzowanego systemu dowodzenia putkami
rakietowymi obrony powietrznej Wozduch-1P. Funkcjonowat on na
stanowiskach dowodzenia obrong przeciwlotniczg armii, brygad
rakiet Krug i putkéw rakiet S-75. System odbierat w trybie
potautomatycznym, informacje o 30 celach na minute,
przekazywat automatycznie drogg radiowg lub przewodowa
przetworzone informacje o celach do jednostek
podporzagdkowanych w tempie do 2 na minute. Problem stanowit
dtugi czas rozwijania 1 komplikacja stanowisk tego systemu.
Niezaleznie od tego Wozduch-1P przyjeto na uzbrojenie wojsk
ladowych w 1964 roku.

Powstanie PU-12

W potowie lat 60.-tych XX wieku radzieccy wojskowi mogli juz
wysnu¢ pierwsze wnioski z prowadzenia eksploatacji komplekséw
dowodzenia obrong przeciwlotniczg wojsk ladowych. Byto jasne,
ze wysoki poziom automatyzacji zwieksza znaczgco mozliwoS$ci
dostepnych Srodkéw ogniowych, a g*déwny problem stanowia:
nadmierny poziom komplikacji systeméw zautomatyzowanych i
stanowczo duze rozmiary furgondéw z cata, specjalistyczng
aparaturg. Z tych powodéw automatyzacje realizowano od
dywizjondéw wzwyz, podczas gdy znaczna wiekszos¢
przeciwlotniczych $rodkdéw ogniowych wojsk ladowych byta
zgrupowana w samodzielnych bateriach (na szczeblu putku
pancernego 1 zmechanizowanego). Brak najnizszego szczebla w
zautomatyzowanych systemach dowodzenia zmniejszat tez znaczaco
efektywno$¢ juz wdrozonych komplekséw i systeméw.

W wyniku przeprowadzonych analiz w 1966 roku zarzadzono
opracowanie zautomatyzowanego punktu dowodzenia dla baterii
przeciwlotniczej, zdolnego do dowodzenia w ruchu. No$nikiem
punktu,dla zapewnienia baterii odpowiedniej ruchliwosci w
terenie, miat byc¢ transporter opancerzony. Juz rok pézZniej
odbyty sie préby poligonowe, co sktania do przypuszczen, ze w
rzeczywistosci prace konstrukcyjne podjeto kilka lat przed ich
oficjalnym usankcjonowaniem. Wyniki przeprowadzonych préb byty



dobre i Komisja Gtownego Zarzadu Artylerii zaleciata przyjecie
punktu dowodzenia na uzbrojenie pod oznaczeniem PU-10, co
nastgpito rozkazem nr 095 ministra obrony w 1968 roku. W wozie
znalazta sie cze$¢ odbiorcza aparatury transmisji danych
Sietka-2K z monitorem Strieta-W, pulpit optycznej sygnalizacji
gotowosci Srodkéw ogniowych baterii przeciwlotniczych,
planszet oraz srodkédw %tgcznosci, czyli znaczna czes¢
komponentéw kompleksu Krab. Catos¢ zainstalowano podobno w
przedziale bojowym transportera ggsienicowego MJT-LBu. Jest to
jednak bardzo mato prawdopodobne, gdyz ten pojazd, 1inaczej
,Izdielie-10", ostat przyjety dopiero w 1970 roku, a produkcje
seryjng podjeto dopiero dwa lata pdzniej. Gdy rozpoczynano
przeprowadzanie préb technicznych, a nastepnie poligonowych
PU-10, nie byt gotowy nawet pierwszy prototyp wozu MT-LBu.
Mozna wiec zatozy¢, ze miat by¢ to docelowy nosnik, a cata
aparature testowano na starszym pojezdzie gagsienicowym.

Podczas tych préb stwierdzono, ze przy wykorzystaniu monitora
maksymalny btad okreslenia wspotrzednych wynosi w odlegtosci 3
km i w azymucie 5 stopni. Przy wykorzystaniu planszetu
doktadnos¢ okreslano na odpowiednio 5 km i 20 stopni.
Maksymalna odlegtos¢ pomiedzy stanowiskiem dowodzenia baterii
i stanowiskiem dowodzenia baterii i stanowiskiem dowodzenia
obrony przeciwlotniczej putku, na ktérym znajdowata sie stacja
radiolokacyjna nie mogta przekracza¢ 20 km. Czas rozwiniecia



stanowiska z podtgczeniem 4 1linii *gcznosSci przewodowej na
odlegtos¢ 500 m wynosit 18 minut. Z bardzo niejasnych przyczyn
PU-10 nie zostat skierowany do produkcji seryjnej.

Zamiast wdraza¢ wéz PU-10, zlecono opracowanie mobilnego
punktu dowodzenia PU-12. Jego gt*éwnym konstruktorem zostat O.
Parchomienko. Proby poligonowe przeprowadzono w 1971 roku i w
nastepnym roku zostat on przyjety do stuzby na stan armii,
jako punkt dowodzenia putkowych baterii obrony
przeciwlotniczej, gdzie znajdowaty sie mobilne zestawy
artyleryjskie: lufowe ZSU-23-4 i rakietowe Strzata-1 (S-1).
Nadano mu oznaczenie 9S482. W 1973 roku rozpoczeto préby
poligonowe PU-12 jako stanowisko dowodzenia szefa obrony
przeciwlotniczej putku i dywizji, a rok pdzniej oficjalnie
poszerzono jego funkcje o dwa zastosowania.

Konstrukcja wozu

Nosnikiem dla PU-12 byt standardowy kotowy transporter
opancerzony Armii Radzieckiej BTR-60PB. Zdemontowano pierscien
wiodacy wiezy, a pozostaty po nim otwdér w stropie zastonieto
arkuszem blachy pancernej. Na gdérnym pancerzu zamontowano
pionowo cylindryczny pojemnik dla teleskopowego masztu o
maksymalnej wysokosci 6000 mm, a na burtach pojawity sie
skrzynki z wyposazeniem. W ten sposéb wéz upodobnit sie do
innych pojazdéw dowodzenia i tacznos$ci produkowanych na bazie
wozu BTR-60. W ramach dostosowania do nowych zadan w wozie
zamontowano dwa dodatkowe akumulatory i dodatkowy alternator
na silniku. Do zasilania aparatury na postoju stuzyt agregat
typu AB-1-P/30 o mocy 1 kW, przewozony na gdérnym pancerzu w
metalowym pudle. Zatoge wozu ograniczono do 5 zoinierzy.
Tworzyli jg: dowdédca baterii/putku, dowdédca wozu,
YgcznosSciowiec, planszecista i kierowca.
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Zastosowano wyposazenie zblizone do wybranego dla PU-10.
Zamiast Sietki w pojazdach zamontowano aparature transmisji
danych ASPD-12, przetwarzajgcg dane o celach odlegtych do 100
km od stacji radiolokacyjnej, stanowigcy centralny punkt
systemu. Aparatura ASPD-12 skt*adata sie z: nadajnika
informacji teleskopowej (blok R), odbiornika informacji (Blok
P), synchronizatora (Blok S), napedu synchronicznego (Blok
SSP), wskaznika/monitora (Blok IT czyli ,indikatornaja
truba”), wzmacniacza wychylen UO, bloku odbioru wspétrzednych
geograficznych DTP i ,myszy” pantograficznej DI. Oprécz tego w
wozie zastosowano radiostacje typu R-111, R-123M (3 sztuki) 1
R-407. W marszu wykorzystywaty one anteny pretowe, a na
postoju rozwijano maszt teleskopowy z przymocowanymi do niego
antenami. Maszt o wysoko$ci 6000 mm byt unoszony i opuszczany
za pomocg korby obstugiwanej z wnetrza przedziatu. U nasady
zewnetrznej czesci pojemnika masztu zamocowano szpule z
przewodem wielozytowym Llub przewodami telefonicznymi.

Dodatkowe wyposazenie stanowit zyroskopowy wskaznik kursu GAK
(1G13M), przelicznik wspétrzednych (kursograf) KP-4, busola
artyleryjska PAB-2, dalmierz IT25 lub przyrzad obserwacyjuny
TZK i dwa panele informacyjne IT stuzgce do zobrazowania
informacji o gotowosci ogniowej wozdéw, zapasu amunicji, itp.
Dowddca wozu dysponowat panelem IT-1,m dowddca podziatu IT-2.
Planszet wustawiano miedzy stanowiskami %tgcznosciowca
(umiejscowionego z lewej burty wozu) i dowddcy (z prawej burty



wozu) — komunikacja po miedzy tylng, a przednig (kierowca,
dowédca wozu) czeScig przedziatu bojowego byta wtedy
utrudniona.

Zrédtem informacji o celach mogty by¢ radiolokatory typu P-12,
P-18, P-40, P-15 i P-19. Okazato sie jednak, ze nie wszystkie
te stacje radiolokacyjne rdéwnie %tatwo 1 niezawodnie
transmitujg swoje dane do punktu dowodzenia PU-12. Na
najwieksze problemy napotkano zautomatyzowane przekazywanie
informacji ze stacji P-12. W praktyce na szczeblu dywizji, a
czasami i putku, w6z dowodzenia wspomagano komponentami
systemu Wozduch-1P zamontowanymi w furgonach samochodow
ciezarowych. To one przyjmowaty informacje o celach od stacji
radiolokacyjnych i wstepnie je przetwarzaty, a PU-12 jedynie
je dystrybuowat do baterii obrony przeciwlotniczej. Najlepiej
PU-12 wspdtpracowat natomiast ze stacjg PPRU-1 Owod, ktéra
jednak sama byta réwnoczesnie stanowiskiem dowodzenia i
funkcjonuje na szczeblu putku, czyli mogta sama koordynowad
dziatania punktéw dowodzenia baterii.
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W latach 1975-1978 dokonano modernizacji woz6éw PU-12. Jego
gtéwnym celem byto dostosowanie wozu do dowodzenia bateriami i
putkiem wyrzutni pociskéw rakietowych kompleksu Osa.
Zmodernizowany wéz zostat przyjety na uzbrojenie wojska w 1978
roku jako PU-12M (9S482M). Otrzymat on unowoczesniong
aparature ASPD-U, na ktdérej ekranie by*o obrazowanych do 99



celéw — ich numery, wektory predkosci, putap lotu i
przyporzadkowane celom rozkazy. Podziat* urzadzenia na bloki
byt inny niz w wersji oryginalnej. By* to: modut nadawczo-
odbiorczy RPS-M, bloki DH, DT-2, FR, S23-1. Takze wskaznik
(monitor) zmodernizowano 1 zmieniono oznaczenia na IT-45M.
Maksymalny b*ad okreslenia wspétrzednych zmniejszyt sie
odpowiednio do 800 m i 1 stopnia. Czas wypracowania
odpowiedniej decyzji dotyczacych nowego celu skrécit sie do
3-5 sekund. Poprawiono takze ergonomie stanowisk, gtowny
monitor IT przesunieto do gdry, nad nim zamontowano panel IT-2
(wczesniej znajdowat sie na burcie wozu i dowddca musiat
odwraca¢ gtowe od monitora, by nah spojrzed).

Wprowadzono takze szereg drobniejszych zmian konstrukcyjnych,
zarowno w wozach nowych, jak 1 wozach starszych, ktore
poddawano remontowi kapitalnemu. Wskutek tego pojawito sie co
najmniej kilka konfiguracji PU-12M, réznigcych sie od siebie
m.in. rozmieszczeniem aparatury wewngtrz wozu. Interesujgcym
szczegbtem jest obecnos¢ dodatkowej strzelnicy, o typowej dla
wozow kotowych BTR-60 konstrukcji, umieszczonym w przednim
pancerzu miedzy oknami. Nie posiadajg jej PU-12 oraz starsze
PU-12M. Cze$¢ wozow otrzymata takze identyczng strzelnice w
prawym wtazie bocznym.

Nastepna, znacznie gtebsza modernizacja wozéw PU-12M nastgpita
w latach 80.-tych XX wieku i w jej wyniku powstat w6z PU-12M6
(brak jest informacji o wozach w wersji M2 do M5),l ale jako
nosnik wykorzystujacy kotowe transportery opancerzone BTR-80,
a konkretniej jego wersje z powiekszonym przedziatem bojowym
K1Sz1 Kuszetka. Na tym samym kotowym nos$niku opracowano
PU-12M7, ktéry réznit sie od swojego poprzednika m.in.
mozliwo$cig automatycznej wymiany informacji z wozami bojowymi
Tor-M 1 Tunguska-M, cyfowymi radiolokatorami oraz wozami
dowodzenia wyzszego szczebla, m.in. systemu zbioru i obrébki
informacji radiolokacyjnej Pori-P2M.
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Wozy z baza PU-12 byty produkowane w Radiozawodie (fabryka
aparatury radiowej) w Penzie.

Eksport PU-12

W 1975 roku wozy z bazg PU-12 zostaty dopuszczone do eksportu
dla krajow sojuszniczych, a cztery lata pdzniej zezwolono na
eksport wariantu PU-12M. Wszystko wskazuje na to, ze
pierwszymi odbiorcami tego typu byty jednostki Niemieckiej
Republiki Demokratycznej (od 1976 roku) i Czechostowacja,
nieco p6zniej Butgaria, Wegry, Polska, Rumunia i Jugostawia. W
latach 80.-tych XX wieku krag importerdw rozszerzyt sie o
niektore kraje arabskie (Irak, Syria, Libia, Algieria),
Wietnam i kilka innych. Systemy *aczno$ci i dowodzenia byty i
sg traktowane jako szczegdélnie tajne i dlatego na ich temat
publikuje sie niewiele informacji. Takze podczas <¢wiczen
poligonowych wozy PU-12 byty bardzo rzadko fotografowane, a o
ich mozliwo$Sciach i roli w strukturach dowodzenia nie pisano
nic. Nawet dzisiaj, ponad ¢wierc¢ wieku po rozwigzaniu Uktadu
Warszawskiego, bardzo trudno znalez¢ sprawdzone informacje na
ich temat. Nieco wiecej wiadomo na temat funkcjonowania wozdéw
PU-12 w strukturach jednostek armii Czechos*owacji 1
Niemieckiej Republiki Demokratycznej.

Liczba wozdéw tego typu byta w wojskach wschodnich Niemiec dos¢
spora, ostatnich 12 maszyn dostarczono w 1988 roku,



zwiekszajgc ich taczng liczbe do 83 maszyn. Przewidywano, e
beda z nich korzystal dowddcy obrony przeciwlotniczej nawet
najwyzszego szczebla — na poziomie dowddztwa wojsk lgdowych
oraz dowddztw armii (okregdéw wojskowych). Na tych stanowiskach
miaty by¢ wykorzystywane po dwa wozy PU-12M — przeznaczone dla
dowddcy i jego szefa sztabu. Poniewaz radzieckie regulaminy
nie przewidywatly takiego typu rozwigzania, wszystkie stosowane
wozy PU-12 byty identyczne, co nie utatwiato samego podziatu
funkcji. Mozna domniemywac, ze w jednostkach armii NVA
(Nationale Volksarmee) dokonata odpowiednich modernizacji
wtasnymi sitami. Niezaleznie od podwojenia liczby wozdéw na
stanowisku dowodzenia, PU-12 miaty zbyt mate mozliwo$ci
zobrazowania 1 przetwarzania danych dla tak wysokiego
szczebla.

W sitach zbrojnych Czechost*owacji — CSLA (Ceskoslovenska
Lidova Armada), wozdéw PU-12M miato by¢ jeszcze wiecej. Wedtug
przypisanego etatu w kazdej dywizji miato by¢ ich od 22 sztuk
do 29 sztuk. Byt oto spowodowane za sprawg istnienia kompanii
przeciwlotniczej w kazdym batalionie, czego nie byto w innych
armiach panstw — cztonkéw Uktadu Warszawskiego. Oznacza to, ze
sity CSLA powinny posiada¢ ponad 200 wozéw tego typu na swoim
stanie. Jednak w rzeczywistosci byto ich znacznie mniej, gdyz
stany etatowe nigdy nie zostatly osiggniete.

W Europie, poza tymi republikami radzieckimi, wozy PU-12M
pozostajg w czynnej stuzbie w Butgarii i niektdrych krajach,
ktéore powstaty po rozpadzie dawnej Jugostawii — Serbia,
Czarnog6ra, Macedonia). W tych ostatnich zostaty znaczaco



zmodernizowane zamontowane S$rodki tacznosci, zastepujac m.in.:
klasyczne tgcza przewodowe — nowymi Swiattowodami.

Zupeinie odmienna sytuacja panowata w Polsce, gdzie juz w
latach 60.-tych, kiedy przyjeto na stan wozy dowodzenia obrong
przeciwlotniczg Rekin na nos$nikach samochodowych, a pod koniec
dekady opracowano pojazd SKOT R-6 jako wéz dowodzenia baterii
przeciwlotniczej. W zwigzku z powyzszym, oraz ze wzgledodw
ekonomicznych zrezygnowano z zakup6w kompletu PU-12 dla
dywizji, a pdzniej nawet dla putkéw zestawdw Os.

Niezaleznie od tego do Polski trafito jednak kilka zestawdw
PU-12. By¢ moze wozy te zostaty dostarczone wraz z bateriami
wozéw Strzata-1, a moze trafity do nas w celach zapoznawczych
— wtedy znalazty sie w instytucjach naukowych i szkoleniowych:
Szkole Oficerskiej Obrony Przeciwlotniczej w Koszalinie, by¢
moze tez w WAT. Gdy tylko Polska kupita pierwsze zestawy Osy,
wozy zostaty skierowane do ich putkdéw. By¢ moze miato to byd
rozwigzanie przejsciowe zanim do wspétpracy z wyrzutniami 9A33
przystosowano polskie Rekiny. Na pewno jeden taki pojazd
zostat przekazany do 4. Putku Przeciwlotniczego w Czerwinsku,
zapewne do Szkoty w Koszalinie. Petnit funkcje wozu dowodzenia
dowddcy putku, cho¢ podobno byt to starszy wariant wozu PU-12,
mimo ze jego dokumentacja (dostarczona wraz z radzieckimi
Osami?) dotyczyta Pu-12M. Jego uzytkowanie byto powaznie
utrudnione, gdyz na szczeblu dywizji nie byto odpowiedniego
sprzetu kompatybilnego z PU-12, a wiec nie mozna by+to
przekaza¢ don informacji o celach z pomocg ASPD. Poniewaz nie
byto tez ASPD w bateriach przeciwlotniczych, pozostata wiec
bardzo prymitywna metoda przekazywania danych o celach
powietrznych droga radiowg.



Polskie wozy PU-12 byty podobno poddane lokalnie modernizacji
— miaty by¢ w wozach zamontowane dwa pét-komplety radiolinii,
ktére umozliwiaty *gcznos¢ z Rekinami, ktdére funkcjonowaty
jako wozy dowddcoéw baterii. Podobno z czasem zdemontowano
teleskopowe maszty antenowe, a na pewno nie ma go jedyny
zachowany pojazd tego typu (by¢ moze zastgpity je polskie
maszty o podobnych mozliwo$ciach, ale 1zejszej konstrukcji).
Na dodatek bardzo ciasne i niewygodne wnetrze wozu, nazywanego
potocznie PU-szka, sam pojazd nie zyskat uznania ws$rdd
polskich dowddcéw wojskowych, ktdorzy zdecydowanie preferowali
bardziej komfortowe, cho¢ z wygladu ,mniej” bojowe Rekiny.
Niezaleznie od tego wéz z Czerwinska co najmniej kilkakrotnie
uczestniczyt w strzelaniach putku zanim zostat przeniesiony do
rezerwy, a nastepnie przekazany do Agencji Mienia Wojskowego.
Obecnie, niestety bez wyposazenia wewnetrznego, woz ten w
niedobrym stanie mozna oglada¢ w Lubuskim Muzeum Wojskowym.

Ocena konstrukcji

Zestaw PU-12 byt udanym wozem dowodzenia baterig
przeciwlotniczg, PU-12M dysponowat mozliwosSciami automatycznej
transmisji danych do poszczegdélnych wozoéw bojowych niektdrych
typéw, co powaznie skracato czas i zwiekszato skutecznos¢
wskazywania celow. Pojazd sprawdzat sie gorzej jako punkt
dowodzenia szefa obrony przeciwlotniczej putku, a tym dywizji.
Najwiekszg staboscig wozdéw PU-12 byt brak wtasnej, cho¢
niewielkiej stacji radiolokacyjnej, dzieki, ktdérej bytby



niezalezny od informacji o celach pochodzacych ze Zréde%t
zewnetrznych.

Rezygnacja z jego szerokiego wdrozenia w jednostkach Wojska
Polskiego miat*a najwyrazniej podtoze ekonomiczne, a nie
organizacyjno-bojowe: krajowy sprzet o podobnym przeznaczeniu
byt bowiem znacznie mniej nowoczesny 1 mniej perspektywiczny,
gdyz nie podjeto na nim nawet prdéby automatyzacji transmisji
danych. Zapewne najlepszym rozwigzaniem by*oby rozmieszczenie
radzieckiej aparatury, pochodzgcej z PU-12M na polskich
nosnikach, gtoéwnie transporterach SKOT, co obnizy*o by cene i
stworzyto by lepsze warunki pracy dla zatogi wozu.

Z dzisiejszego punktu widzenia mozliwo$ci PU-12, szczegdlnie w
zakresie przetwarzania danych byty wprawdzie bardzo
ograniczone, ale warto pamietal, ze w latach, gdy caty system
powstawat, ten wéz dowodzenia byt wpajany do struktur
wojskowych — mikroelektronika dopiero zaczynata raczkowac.

Podstawowe dane taktyczno-
techniczne

= Masa wozu — 10 400 kg

» Dtugos¢ wozu — 7220 mm



= Szerokos¢ wozu — 2825 mm

= Wysokos¢ wozy — 3357 mm

» Wysokos¢ wozu do stropu kadituba — 2055 mm
= Przeswit kadtuba — 475 mm

» Naped wozu — dwa silniki gaznikowe GAZ-49B 2 x 66 kW
= Predkos¢ maksymalna na drodze — do 80 km/h
= Predkos¢ ptywania — do 10,4 km/h

= Promien skretu — 12 000 mm

= Zasieg maksymalny — do 400 km

= Zatoga — pieciu zotnierzy

 Gwarantowany zasieg radiostacji:

= R-407 — do 15 km

* R-123M — do 20 km

*R-111 — do 30 km
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Autor — zdjecia: Dawid Kalka

Drzondéw, Lubuskie Muzeum Wojskowe

Eksponat muzealny

Gorkowskij Awtomobilnyj Zawod w Niznym Nowogrodzie, 1977 rok.
BTR-60 w wersji dowodzenia dla wojsk obrony przeciwlotniczej,
przekazany do Muzeum w 1997 roku z JW 1517 Czerwiensk. To
niezwykle rzadki przyktad uzywania tego typu wozdéw w polskiej
armii, w ktdérej ich odpowiednikiem byt 0T-64 SKOT. W Polsce
BTR-y (ale w wersji bojowej — PB) cze$Sciej spotykane byty w
oddziatach zmotoryzowanych milicji, a nastepnie w policji,
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skad wiele egzemplarzy trafito do muzedéw wojskowych w kraju.
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